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Sistema de visao

Posicionamento e medigao

de Mancais.

Posicionamento e
_presenca de Pinos.

Projeto realizado pela equipe Gautama automacéo.
Programagao de Sistemas de Visao Wenglor.

¢

contato@gautama-automacao.com.br
+55 (11) 5044-9068
www.gautama-automacao.com.br




O sistema tem duas aplicacoes |
com Smart cameras Wenglor.

-
A segunda apl?gﬁé D

0 posicionamento € a

de pinos para cravame
em mancais.

ﬁqar

O Mancal possui dois
furos, um de
diametro maior
centralizado onde a
garra do robo e
posicionada para o
manuseio da peca,
e outro deslocado y
onde o pino é cravado .
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A Smart camera Wenglor fixada na ferramenta do robao,

verifica a posicao do Mancal através do furo onde sera

cravado o pino. O furo deve estar sempre na mesma

posicao no momento em que 0 pII"IO € cravado, para isso
o rob6 possui uma.. b s

extremidade para que possa_p
posicOes, de acordo com
sistema de visao.

Com o Mancal posicionado

corretamente a Smart camera da.

estacao de cravamento de
Bpinos faz a inspegéo,

-wa PROFINET para o CLP,
finalizando o ciclo.
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